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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

c ATENCION! Es sumamente importante para la seguridad de las personas seguir
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atentamente las presentes instrucciones. Una instalacion incorrecta o un uso
impropio del producto puede causar graves danos a las personas.

Lean detenidamente Ias instrucciones antes de instalar el producto.

Los materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc.) no deben dejarse al alcance
de los ninos, ya que constituyen fuentes potenciales de peligro.

Guarden las instrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la utilizacion
indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso del previsto podria perjudicar
el funcionamiento del producto y/o representar fuente de peligro.

GENIUS declina cudadlquier responsabilidad derivada de un uso impropio o diverso

del previsto.

No instalen el aparato en atmaosfera explosiva: la presencia de gas o humos inflamables
constituye un grave peligro para la seguridad.

Los elementos constructivos mecdanicos deben estar de acuerdo con lo establecido
en las Normas EN 12604 y EN 12605.

Para los paises no pertenecientes a la CEE, ademas de las referencias normativas
nacicnales, para obtener un nivel de seguridad adecuado, deben seguirse las Nor-
mas arriba indicadas.

GENIUS no esresponsable del incumplimiento de las buenas técnicas de fabricacion
de los cierres que se han de motorizar, asi como de las deformaciones que pudieran
intervenir en la utilizacion.

Lainstalacion debe serredlizada de conformidad con las Normas EN 12453 y EN 12445.
El nivel de seguridad del automatismo debe ser C+D.

Quiten la alimentacion eléctrica y desconecten las baterias antes de efectuar cual-
quier intervencién en la instalacion.

Coloquen en la red de alimentacion del automatismo un interruptor omnipolar con
distancia de apertura de los contactos igual o superior a 3 mm. Se aconseja usar un
magnetotermico de 6A con interrupcion omnipolar.

Comprueben que la instalacion disponga linea arriba de un interruptor diferencial
con umbral de 0,03 A.

Verifiguen que la instalacion de tierra esté correctamente realizada y conecten las
partes metdlicas del cierre.

El automatismo dispone de un dispositivo de seguridad antiaplastamiento constituido
por un control de par. No obstante, es necesario comprobar elumbral de intervencion
segun lo previsto en las Normas indicadas en el punto 10.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten proteger posibles areas de
peligro de Riesgos mecanicos de movimiento, como por €j. aplastamiento, arrastre,
corte.

Para cada equipo se aconseja usar por lo menos una senalizacion luminosa asi como
un cartel de senalizacion adecuadamente fijado a la estructura del bastidor, ademas
de los dispositivos indicados en el "16".

GENIUS declina toda responsabilidad relativa a la seguridad y al buen funciona-
miento del automatismo si se utilizan componentes de la instalacion que no sean de
produccion GENIUS.

Para el mantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales GENIUS

No efectuen ninguna modificacion en los componentes que forman parte del sistema
de automatismo.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al funcionamiento
del sistema en caso de emergencia y enfregar al usuario del equipo el manual de
advertencias que se adjunta al producto.

No permitan gue ninos o personas se detengan en proximidad del producto durante
su funcionamiento.

La aplicacion no puede ser utilizada por ninos, personas con reducida capacidad
fisica, mental, sensorial o personas sin experiencia o la necesaria formacion.
Mantengan lejos del alcance los ninos los radiomandos o cualquier otro emisor de
impulso, para evitar que el automatismo pueda ser accionada involuntariamente.
Solo puede transitarse entre las hojas si la cancela esta completamente abierta.

El usuario debe abstenerse de intentar reparar o de intervenir directamente, y debe
dirigirse exclusivamente a personal cudlificado GENIUS o a centros de asistencia
GENIUS.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes instrucciones debe en-
tenderse como no permitido
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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD PARA MAQUINAS

(DIRECTIVA 98/37/CE)

Fabricante: GENIUS S.p.A.
Direccion: Via Padre Elzi, 32 - 24050 - Grassobbio- Bergamo - ITALIA
Declara que: El operador mod. G-BAT/G-BAT Lento/G-BAT 24 con alimentacion 230Vac

» ha sido fabricado para serincorporado en una magquina o para ser ensamblado con otras maguinarias para constituir una maguina
de conformidad con la Directiva 98/37/CE;
= cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes directivas CEE:
+2006/95/CE directiva de Baja Tension,
+2004/108/CE directiva de Compatibilidad Electromagnética.

Asimismo declara gue no estd permitido poner en funcionamiento la maquinaria hasta que la maquina en la que deberd incorporarse
o de la cual serd un componente haya sido identificada y se haya declarado su conformidad con las condiciones de la Directiva
89/392/CEE y sucesivas modificaciones incorporada a la legislacion nacional por el DPR n® 459 del 24 de julio de 1996,

Grassobbio, 30 de Mayo 2008

—
El Administrador,

P Giangnhton

Notas para la lectura de las instrucciones
Leer completamente este manual antes de empezar la instalacion del producto.
El simbolo A destaca notas importantes para la seguridad de las personas y la integridad del automatismo.
El simbolo &5 evidencia notas sobre las caracteristicas o el funcionamiento del producto.



AUTOMATISMO G-BAT

El automatismo G-BAT para cancelas de hojas batientes es un
operador gue fransmite el movimiento a la hoja por medio de
un sistema de tornillo sin fin.

Un cémodo dispositivo de desblogueo permite maniobrar manual-
mente la cancela en caso de falta de alimentacion electrica o
de averia del operador.

El operador G-BAT esta disponible tanto en version 230/115Y como
en version 24V,

A Lea completamente el presente manual anfes de empezar
la instalacion.

Conserve el manual para fufuras consulfas.

El correcto funcionamiento y las caracteristicas técnicas
declaradas solo se obfienen respetando las indicaciones
presentes en este manual y con los accesorios y dispositivos
de seguridad GENIUS.

Si falta un dispositivo de embrague mecdnico es necesario,
a fin de garantizar la seguridad del automatismo, utilizar
una central de mando con un dispositivo de embrague
electfronico regulable.

El operador G-BAT ha sido disenado y fabricado para con-
trolar el acceso de vehiculos, EVITESE CUALQUIER OTRA
UTILIZACION.

Todo aquello que no esté expresamente especificado en este
manual habra de considerarse no permitido.

1. DESCRIPCION

() Para calcular la frecuencia de utilizacion consulte el
parrafo 1.1.1.

(@) Con hojas de mas de 2.5 m se requiere una electrocerra-
dura para garantizar el bloqueo de la hoja

1.1.1. GRAFICO Y FRECUENCIA DE UTILIZACION
La curva permnite hallar el tiempo maximo de trabajo (T) en funcion

de la frecuencia de utiliza-
cion (F).

Con referencia a la Norma | '
IEC 34-1, el motorreductor |
G-BAT con un fipo de servicio
53, puede funcionar a una
frecuencia de utilizacion| »
del 30%.

Para garantizar el buen fun-
cionamiento hay que actuar
en el campo de trabajo| , | |
situado por debajo de la \
curva.

S

La curva se obfiene a| #
una temperatura de| 4 | | | il 5 158 o
20°C. La exposicion | |
directa a los rayos| o
solares puede defer-

-

>
1 2 3 4 8 87 8 % 0112

minar la disminucion
de la frecuencio de utilizacion en un 20%.

CALCULO DE LA FRECUENCIA DE UTILIZACION

Es el porcentaje del tiempo de trabajo efectivo (apertura + cierre)
respecto al tiempo total del ciclo (apertura + cierre + fiempos de
parada).

La férmula de cdiculo es la siguiente:

Ta +Tc
%F = X100
Ta+Tc+Tp+Ti
Donde
Ta= tiempo de apertura
c= tiempo de ciernre
Tp= tiempo de pausa
Ti= tiempo de intervalo entre un ciclo completo y el otro

1.2. DIMENSIONES

-
L9 ]
o
>
in
| -
() Operador S =
@ Tubo de fransmisién > S
@ Llave de desbloqueo x t'N':
@ Brida de filacion trasera - < 640 -BAT 300
(® Brida de fijacion delantera El g| < mm (6 ) >
(6 Pernos de fijacion E| £
@ Anillos eldsticos Fig. 1 3| v | 735 mm (6-BAT 400) .
P 0
1.1. CARACTERISTICAS TECNICAS N el
G-BAT | B-BAT | G-BAT
Mocee G-BAT | \ento | 115V | 24v 1=
Tensién y frecuencia de ali- 115Vac
mentacién 230Vac 50Hz 60Hz 24Vdc
Potencia absorbida 280 W 350W 70W
Corriente absorbida 1.2 A 3A 3A
Termoproteccion 140 °C A A
25uF
Condensador 8uF 400V 250V
F 350 300 350 300
Fuerza de empuje max. daN dan daN daN £
Carrera del vastago 300 mm / 400 mm E
1.6 1.1 1.85 1.6 ~
Velocidad lineal del vastago Ginjsedi | ainisein | Grifsed | ciysed 2“
Temperatura ambiente de . - b =
funcionamiento W0 [:E
Tipo y frecuencia de ufiliza- Intensi-
cion® S0 90% va . ]
Ciclos hora indicativos a| =30 =20 =30 | =100 A Fig. 2
20°C (=24) (z16) (=24) (=75)
Peso del operador 6.5 Kg / 7Kg
Grado de proteccion IP 54
Longitud maxima de la hoja @ 3m/dm




2. INSTALACION
2.1. PREDISPOSICIONES ELECTRICAS (EQUIPO ESTANDAR)

E%——’Poro fender los cables elecfricos, ufilice fubos rigidos y/o
flexibles adecuados.

Para evitar cualquier inferferencia se aconseja separar siem-
pre los cables de alimentacion de 230/115Vac de los cables
de mando a baja tension ufilizando vainas separadas.

Sifuera necesario alargar el cable de alimentacion del motor
debe utilizarse un cable apto para colocaciones moviles
exteriores.

@ Operador

(@ Cenfral de mando

@ Dispositivos de seguridad en cierre

@) Dispositivos de seguridad en apertura y cierne

(5) Blogueos mecanicos en apertura

& Selector de llave

@ Destellador
Los valores indicados entre paréntesis se refieren a operadores
de 24Vdc

Fig. 3

2.2. COMPROBACIONES PREVIAS

Para gue el automatismo funcione correctamente, la estructura

de la cancela -ya existente o por realizar- tiene que presentar las

siguientes caracteristicas:

* Los elementos constructivos de la cancela deben ser conformes
con lo establecido en las normas EN 12604 v EN 12605.

* Las dimensiones de las hojas no deben superar las medidas
indicadas en el parrafo 1.1.

» Presencia de los blogueos mecanicos de final de camrera tanto
en apertura como en ciene

= Estructura de las hojas robusta vy rigida, adecuada para el au-
fomatismao.

* Movimiento de las hojas regular y sin fropiezos durante foda la
carrera.

* Buen estado y adecuada robustez de las bisagras.

= Compruebe la posibilidad de fijar el operador respetando las
medidas de instalacion, véase parrafo 2.3,

= Compruebe la existencia de una eficiente toma de tiera para
la conexion electrica del operador..

AH operador no puede ser utilizado para mover salidas de se-
guridad o cancelas instaladas en recorridos de emergencia
(vias de escape).

Si en la hoja que se ha de motorizar esta incorporada una
puerta para el paso peatonal, es obligatorio anadir un inter-
ruptor de seguridad en la puerta, conectado a la enfrada
de stop, a fin de inhibir el funcionamiento del automatismo
con la puerta abierta.

El estado de la estructura de la cancela influye directamente
en la fiabilidad y seguridad del automatismo.

Se aconseja efectuar las posibles intervenciones de fabrica
antes de instalar el operador.

2.3. COTAS DE INSTALACION
Determine la posicion de montaje del operador tomando como

referencia la figura 4 en la que se
especifica la altura minima desde
el suelo.

Para establecer las cotas de
instalacion del operador tome
como referencia la figura 5 y la
correspondiente tabla.

o B
(ORON(
¢ ,
Nl W L » E
t £
1 0
t’ <
‘t] 4 &
k s
Q
<
N
M
Version | o A B | Co | Do | z© L
°0° | 145 | 145 100
%% [gio-Tes [ o5 | 98 ey 1 . | #
90° | 195 | 195 150
400 707 165 1 165 | 490 [20 1110
() Carrera util del vastago @) cota maxima (@) cota minima
Fig. 5

2.3.1. REGLAS GENERALES PARA ESTABLECER LAS COTAS DE INSTALACION.

1. Para obtener aperfuras de la hoja a 90°: A+B=C.

2. Para obtener aperturas de la hoja superiores a 90°: A+B<C.

3. Cotas A y B mas bajas determinan una velocidad periférica
de la hoja mas elevada,

4. Llimite la diferencia entre la cota A y la cota B a 4 centime-
fros: una diferencia superior origina variaciones elevadas de
la velocidad periférica de la hoja durante el movimiento de
cierre y de apertura.

5. Mantenga una cota Z de modo tal que el operador, con la
hoja cerrada, no choque contra el pilar.

@Si las dimensiones del pilar o o posicion de la bisagra no

permiten instalar el operador,
pora mantener la cofa A de- ~ ~
ferminada, es necesario rea- B
lizar un hueco en el pilar, tal y
como se indica en la Fig. 6. El -
hueco ha de tener unas di- o ~ Ml
mensiones tales que permifan ~~
una facil instalacion del mo-
tor, no limiten la rotacion del

maotor y no obstaculicen las L | N
operaciones de desbloqueo S~ //\\ .
del motor. e e




A Una vez instalado el operador, compruebe que la cota “X"
de la Fig. 7 sea como minimo de 500 mm. : 3

Si la cota “X” es inferior a 500 mm es
necesario realizar una prueba de im- L
pacto en el punto marcado en la Fig. 7, g
tal y como se describe en la norma UNI Tl
EN 12445, y comprobar que los corre-
spondientes valores sean conformes con
lo establecido por la norma UNI EN
12453.

Silos valores de empuje no correspondieran
a los valores especificados por la norma
UNI EN 12453, es OBLIGATORIO proteger
la zona marcada en la figura 7 con un
dispositivo de proteccion conforme con

Fig. 7

de la derecha en caso de aplicaciones con dos motores).
Por consiguiente, el motor que se encuentra a la izquierda
(o en la hoja de la izquierda) se identifica como operador
izquierdo.
3. Prepare el operador para el funcionamiento manual por
medio del sistema de desbloqueo, véase parrafo é.
4. Extraiga completamente el tubo hasta el tope (Fig. 13).
5. Restablezca el funcionamiento normal del operador, véase
parrafo 7.
6. Gire media vuelta o una vuelta el vastago del operador en
sentido horario, Fig. 14, de modo gue entre el vastago.

la norma UNI EN 12978.

2.4. INSTALACION DEL OPERADOR

1. Fije la brida posterior en la posicion establecida con anterio-
ridad, Si fuera necesario, se puede modificar la longitud de
la brida posterior a fin de respetar las cotas de instalacion
(incluida la cota Z).

a-En caso de que los pilares fueran de hierro, suelde la brida

Fig. 13

Fig. 14

7. Monte la brida anterior utilizando el comespondiente permnoy
los anillos elasticos suministrados en dotacion (Fig. 15).

directamente en el pilar -
(Fig. 8). ‘
b- Si los pilares fueran de obra, P {1 L
utilice la correspondiente Eomees
placa (disponible como
opcional) para la fijacion
mediante atomillado.
i~ Fije la brida posterior a la
placa introduciendola

ey —

Fig. 8

en la correspondiente
ranura (Fig. 9).

ii-Fije todo el grupo al pilar mediante adecuados sistemas de
fijacion (Fig. 10).

0

Fig. 15

P _1

e

5]

g. 10

8. Cierre la hoja de la cancela.

9. Acerque el fubo del operador a la hoja hasta que la brida
anterior se apoye a la hoja (Fig. 16).

10. Compruebe, con un nivel de burbuja, la perfecta horizonta-
lidad del operador y fije provisionaimente la brida anterior
con dos puntos de soldadura (Fig. 16.).

-Durante las operaciones de fijacion de la brida posterior
compruebe con un nivel de burbuja que la brida este
perfectamente horizontal.

2. Fije el operador a la brida posterior anteriormente fijada
utilizando los pernos vy los anillos elasticos suministrados en

dotacion (Fig. 11).

Fig. 16

AEI operador G-BAT esta disponible en version derecha e izquier-

da. El operador siempre
ha de esfar posicionado
como se indica en la Fig.
12. Por operador derecho
se enfiende el operador
que, mirando la cancela
por el lado en el que se
instala el operador, se
encuenfra a la derecha
de la hoja (o en la hoja

11. Prepare el operador para el funcionamiento manual, véase
parrafo 6, y compruebe que la hoja realiza toda la apertura
deseada y que se detenga cuando alcanza los topes meca-
nicos en apertura. Si fuera necesario, retire la brida anterior y
repita las operaciones desde el punto 8.

12. Suelde definitivamente la brida anterior a la hoja.

E_%—-Se aconseja liberar momentaneamente el operador de la
brida para evitar que se dane durantfe las operaciones
de soldadura.

Se aconseja engrasar fodos los pernos de fijacion del opera-
dor.

13. Redlice la instalacion del segundo motor, si lo hubiera.

14. Proceda a instalar el contenedor para el equipo electronico
y los posibles accesorios, siguiendo para ello las correspon-
dientes instrucciones.

3. CONEXIONES ELECTRICAS

Una vez terminada la instalacion del motor y de todos los acce-
sorios necesarios realice las conexiones en la central de mando,
siguiendo para ello las instrucciones de la central,

=3I fuera necesario alargar el cable de alimentacién debe
=
preverse una caja de derivacion para la conexion de los
dos cables.




4. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

Finalizadas las conexiones del motor y de los accesorios, progra-
me el ciclo de trabajo como se indica en las instrucciones de la
central de mando.

5. PRUEBA DEL AUTOMATISMO

Compruebe atentamente el correcto funcionamiento del
automatismo y de todos los dispositivos instalados, prestando
especial atencién al correcto funcionamiento de los dispositivos
de seguridad.

Explique detenidamente al usuario el correcto funcionamiento
y utilizacion del automatismo, e indiguele las zonas de potencial
peligro.

Entregue al usuario el fasciculo “Guia para el usuario” adjunto a
las presentes instrucciones,

6. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar manualmente el operador, por ejem-
plo por un corte de corriente o por falle del operador, proceda
del siguiente modo:

1. Quite la alimentacion eléctrica por medio del interruptor
diferencial, tambien en caso de corte de corriente,

2. Introduzcalallave de maniobra en la especifica sede situada
en la parte superior del operador (Fig. 17).

3. Gire la llave en la direccién indicada por la flecha (Fig. 18),
la palanca de desbloqueo se abre ligeramente para facilitar
el agarre.

4. Gire la palanca de desblogueo hasta su tope (Fig. 19).

@Esm operacion puede requerir una clerfa fuerza,
5. Mueva manualmente la hoja.

7. RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

Para restablecer el funcionamiento normal del motor proceda

del siguiente modo:

1. Asegurese de gue el equipo no esté alimentado apagando
el interruptor diferencial.

2. Cierre la palanca de desblogueo (Fig. 20).

3. Ejerza una ligera presion para que la palanca se engan-

che.

Mueva manualmente la hoja hasta que se detenga.

Alimente el sistema.

Mande un par de ciclos de frabajo para comprobar que

Dl

todas las funciones se han restablecido comrectamente.

8. MANTENIMIENTO

Para asegurar un correcto funcionamiento a lo largo del tiempo
y un constante nivel de seguridad es conveniente realizar, con
periodicidad semestral, un control general del equipo. En el fa-
sciculo "Guia para el Usuario” se ha preparado un modulo para
anotar las intervenciones.

9. APLICACIONES ESPECIALES

Estan EXPRESAMENTE PROHIBIDAS aplicaciones distintas de las
descritas en el presente manual.

10. REPARACIONES
El usuaric debe abstenerse de intentar reparar o de infervenir
directamente, y debe dirigirse exclusivamente a personal cualifi-
cado GENIUS o a centros de asistencia GENIUS.

11. ACCESORIOS

Para los accesorios disponibles consulte el catdalogo GENIUS.



A Lea detenidamente las insfrucciones antes de ufilizar el pro-
ducto y consérvelas para posibles usos futuros

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

El automatismo G-BAT, si se instala y utiliza corectamente, garan-
tiza un elevado grado de seguridad. Algunas simples normas de
comportamiento pueden evitar inconvenientes o accidentes:

* No se detenga y no permita gue nifios, personas u objetos estén
detenidos cerca del automatismo, evitandolo todavia mas du-
rante el funcionamiento.

* Mantenga fuera del alcance de los ninos radiomandos o cual-
quier ofro generador de impulsos para evitar que el automatismo
pueda accionarse involuntariamente.

* No permita que los ninos jueguen con el automatismo.

* No obstaculice voluntariaomente el movimiento de la cancela,

* Evite que ramas o arbustos interfieran con el movimiento de la
cancela.

* Mantenga en buen estado y bien visibles los sistemas de sena-
lizacién luminosa.

* No intente accionar manualmente la cancela si no esta des-
bloqueada.

* En caso de mal funcionamiento, desbloguee la cancela para
permitir el acceso y espere a que personal técnico cudlificado
intervenga para solucionar el problema,

* Una vez preparado el funcionamiento manual, guite la alimen-
tacién eléctrica al equipo antes de reanudar el funcionamiento
normal,

«No efectie ninguna modificacion en los componentes que
formen parte del sistema del automatismo.

« Absténgase de intentar reparar o de intervenir directamente,
dirjase exclusivamente a personal cualificado,

* Haga verificar por lo menos semestraimente el funcionamiento
del automatismo, de los dispositivos de seguridad y la conexion
a tierra por personal cudlificado.

DESCRIPCION

El automatismo G-BAT es ideal para el control de areas de acceso
de vehiculos en ambito residencial.

G-BAT para cancelas batientes es un operador electromecdanico
ireversible que transmite el movimiento a la hoja por medio de
un sistema de tornillo sin fin.

Para conocer en detalle el comporiamienio de la cancela en
las diferentes logicas de funcionamiento, consulie al Tecnico
instalador.

Los autornatismos estan equipados con dispositivos de seguridad
(fotocélulas) que impiden el ciernre de la cancela cuando un
obstaculo se encuentra en la zona protegida por dichos dispo-
sitivos.

El sistema garantiza el blogueo mecdanico cuando el motor no
estd en funcionamiento.

Un cémodo sistema de desblogueo manual permite maniobrar la
cancela en caso de falta de alimentacion eléctrica o de averia.
La sefndlizacion luminosa indica gque la cancela esta en movi-
miento.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar manualmente el operador, por ejem-
plo por un corte de corriente o por fallo del operador, proceda
del siguiente modo:

1. Quite la alimentacion eléctrica por medio del interruptor
diferencial, también en caso de corte de corriente.

2. Introduzcala llave de maniobra en la especifica sede situada
en la parte superior del operador (Fig. 1).

3. Girelallave en la direccién indicada por la flecha (Fig. 2), la
palanca de desblogueo se abre ligeramente para facilitar
el agarre.

4. Gire la palanca de desblogueo hasta su tope (Fig. 3).

I8 Esta operacion puede requerir una cierta fuerza.
5. Mueva manualmente la hoja.

RESTABLECIMIENTO DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

Para restablecer el funcionamiento normal del motor proceda

del siguiente modo:

1. AseguUrese de gue el equipo no esté alimentado apagando
el interruptor diferencial.

2. Cierre la palanca de desblogueo (Fig. 4).

3. Ejerza una ligera presion para que la palanca se engan-
che.

4. Mueva manualmente la hoja hasta que se detenga.

5. Alimente el sistema.

6. Mande un par de ciclos de trabajo para comprobar que
todas las funciones se han restablecido correctamente,

MANTENIMIENTO

Para asegurar un comecto funcionamiento a lo largo del tiempo
y un constante nivel de seguridad es conveniente realizar, con
periodicidad semestral, un control general del equipo. En el fa-
sciculo "Guia para el Usuario” se ha preparado un modulo para
anotar las intervenciones.

REPARACIONES

El usuario debe abstenerse de intentar reparar o de intervenir
directarmente, y debe dirigirse exclusivamente a personal cualifi-
cado GENIUS o a centros de asistencia GENIUS.

ACCESORIOS DISPONIBLES

Para los accesorios disponibles consulie la lista GENIUS.



n AUTOMATIC
SPECIALISTS
Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.

/’/V{(&S’ff‘ﬂ pasion es la Sobuciin...

»OPERADOR ELECTROMECANICO ABATIBLE DE PISTON 2.5MTS 24VDC 115VAC
MARCA GENIUS MOD. G-BAT

cenius © 9%

TTTTTTTTTTTTTT

AUTOMATIC
DOOR

SPECIALISTS

Puertas & Portones Automaticos, S.A. de C.V.
/%ce@t/f—a /oam/( es Ul fo/aa/o/r

bl ) __.‘.'g.. _r.:
by .-" -'.:;. . o
rQ 5 oy -]
EEEEEE « . \ :.. r 1 A .
s B BIDA L
i L ."'
9(229 288-1552 portonesautomaticos@adsver.com.mx ... Y o B

ortonesautomatic @prodgy netmx ~ hesoesnom.  cowerciw  moustma  International Door Association (] gt

(229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529 www.adsver.com.mx



